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1.1 Problemas de transportes

Las empresas y organizaciones que hoy estan en el rubro de transportes cuentan con una gran canti-
dad de areas y factores, los cuales siempre deben considerarse para resolver los distintos problemas
que les aquejan y que, una vez presentados, pueden aprovecharse para el mejoramiento continuo.

Por ello, se empezara por uno de los problemas mas resaltantes, sino el mas importante, y la
razon de la existencia inicial de los problemas de transporte como lo habrian pensado sus creado-
res. Se abordara primero sobre la asignacion y el traslado cuantitativo de los recursos, desde los
puntos de origen (oferta o almacenes) hasta los puntos de destino (demanda o ciudades), donde
se buscara, durante el desarrollo de los mismos, la minimizacion de los costos inicialmente.

1.2 Modelos de transportes

Los problemas en el rubro de los transportes, como en muchos otros rubros, tienen formas, méto-
dos y modelos que brindan soluciones. De esta forma, es seguro que, en el quehacer empirico, se
encontrara con tales problemas, los que en su mayoria llegaran a soluciones basicas y otras quizas
a optimas, pero casi todas inmediatas, lo que hace imposible medir el nivel de efectividad que es
necesario tener como minimo de eficiencia (Optima en su tiempo) y eficacia (culminada a tiempo).

La investigacion de operaciones, como en tantos problemas cruciales en las organizaciones
y sistemas, ha generado modelos matematicos para solucionar los problemas de transporte.
Uno de ellos, es el modelo determinista. Este brinda muy buenas soluciones, pero hay que
tener en cuenta que la complejidad no debe ser un limite para la busqueda de la calidad.
Ademas, debe considerarse que con el tiempo se encontrara el modelo ideal a presentar.

1.3 Clasificacion de los modelos de transporte

Una vez listos para emprender nuevos caminos de solucion, segtin los modelos que cuentan
con optimizacion temporal, se pasaran a clasificarlos. De esta manera, se tienen a) modelos
con soluciones basicas factibles y b) modelos con solucion optima.

Abhora bien, partiendo de la idea de que aquellos modelos que hoy se presentan como Opti-
mos, son solo basicos factibles, se pasara a desarrollarlos.

1.3.1 Modelos con soluciones basicas factibles (SBF)

A.Esquina noroeste (NO)

Este modelo determina una SBF mediante un proceso sencillo y eficaz. Consta de tres puntos:

1. El desarrollo de la organizacion de las ofertas y demandas con los costos especificos
de cada origen a cada uno de los destinos, distribuidos en una tabla bidimensional de
la siguiente manera:



